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Automatische Schnellwechselsysteme

Automatische Schnellwechselsysteme

Roboterseite: ASR60-A Greiferseite: ASR48-B

Produktbeschreibung

> Schneller Greiferwechsel mittels automatischer Druckluftentkoppelung minimiert Rustzeiten
> Innovatives Kupplungssystem mit Fiihrungsstiften, gleicht Fehllagen wéhrend der Ankopplung aus
> Steckverbinder fur die Ubertragung elektronischer Signale siehe Zubeh6r und Anwendungsbeispiel

Technische Daten

Tragkraft [N] 5

Art.-Nr. ASR48-A ASR48-B ASR60-A ASR60-B
0 50 200 200
8xM5 6xM5 4xM5 4xM5
 Arbeitsdruck [bar (psi)]  [CRETICREYD) 0-10(0- 145) 0-10(0- 145) 0-10(0-145)
<0,01

Wiederholgenauigkeit [mm] <0,01 <0,01 <0,01

Betriebsdruck [bar (psi)] 6-10 (87 - 145) 6-10 (87 - 145) 6-10 (87 - 145)

6 - 10 (87 - 145)

Betriebstemperatur [°C (°F)] 10- 60 (50 - 140) 10- 60 (50 - 140) 10- 60 (50 - 140)

10 - 60 (50 - 140)

110

Passende Steckverbinder ASR48-A-ME (S.45) ASR48-B-ME (S.45) ASR60-A-ME (S.45)

ASR60-B-ME (S.45)

Anwendungsbeispiel

2 FiPA

challenge accepted
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