Greifer | Parallelgreifer
2-Finger-Parallelgreifer

2-Finger-Parallelgreifer

Produktbeschreibung

> Greifer mit hoher Greifkraft
> Doppeltwirkend fiir Innen- und AuRengreifen sowie kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss fiir Offnen und SchlieRen
> Einfachwirkend: unbetitigt geéffnet (NO), SchlieBen durch Druckluft, Offnen durch Riickstellfeder
> Gehé&use und Backen aus hochfester Aluminiumlegierung
> Grundbacken fur die Adaptierung von kundenspezifischen Greifbacken verfiigbar
> Optionale Erfassung der Kolbenstellung
> Medium: gefilterte und geélte/ungeélte Luft
> PNP- und NPN-Sensoren:
- C-Nut (Winkel 90°): GR04.202P, GR04.202N
- C-Nut (gerade, kurze Bauform): GR04.280P, GR04.280N
- T-Nut (gerade): GR04.203P, GR04.203N
> Anschlusskabel fiir Sensoren:
-20.503: 3-Pol M8, Kabel gerade, Lange 2.500 mm, offenes Ende
-20.507: 3-Pol M8, Kabel 90°, Lange 2.000 mm, offenes Ende
-20.570: 3-Pol M8, Lange 1.500 mm, Ende mit Stecker 3-Pol M8

Technische Daten

. . |5 |8
g |g |8 |w 2 5
3 ® 2 3 g ®
£ 2 g b o
x b= & _
2 S § o 22 Sz @ g =
g o= 2 |2 |Ez |éz |5_ |4 i
5 |88 i[5 [32 (53 4= |8 s
= B o€ |a€ |23 |EQ |ZE & 2
= @2 SE I a8 o8 (= ] o
GR04.122-10  doppelt 3-7(43,5-101,5) 10 2 16 11 180 -10-60 120
(14 - 140)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
GR04.122-10S einfach  3-7(43,5-101,5) 10 2 16 11 180 -10-60 120  Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
(14 - 140) Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.050 (S.240)
GR04.122-16  doppelt 3-7(43,5-101,5) 16 3 44 33 180 -10-60 160  Sensor: GR0O4.202N (S.404)
(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
- Sensor: GR04.280P (S.404)
GR04.122-16S einfach  3-7(43,5-101,5) 16 3 44 33 180 -10-60 160 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)

(14 -140) Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.051 (S.240)
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Technische Daten

= N
- - g S
g |12 |2 |2 |3 |5
7] =] n ‘0 O =
& 8 3 2 < 0
x = £_ |2
a E] S o ﬁE c= _ﬁ g- =
N 5= 5 © = o= | & 3 =
£ 25 o o =7 Wy |0 2 =
s 02 §— | a €2 52 a 3] S
z E5 2E 8F Ex |4 BE % :
2 k) SE |£E & 6L (22 |4 o
GR04.122-20  doppelt 3-7(43,5-101,5) 20 5 65 40 180 -10-60 300  Sensor: GRO4.202N (S.404)
(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
GR04.122-20S einfach  3-7(43,5-101,5) 20 5 65 40 180 -10-60 300  Sensor: GRO4.280P (S.404)
(14 - 140) Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.052 (S.240)
GR04.122-25  doppelt 3-7(43,5-101,5) 25 7 105 66 180 -10-60 365  Sensor: GRO4.202N (S.404)
(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
GR04.122-255 einfach  3-7(43,5-101,5) 25 7 105 66 180 -10-60 365  Sensor: GR04.280P (S.404)

(14 - 140) Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.053 (S.240)

GR04.122-32 doppelt 3-7(43,5-101,5) 32 11 225 156 60 -10-60 860 Sensor: GR0O4.202N (S.404)
(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
GR04.122-32S einfach  3-7(43,5-101,5) 32 11 225 156 60 -10-60 860  Sensor: GRO4.280P (S.404)
(14 - 140) Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.054 (S.240)

GR04.122-40  doppelt 3-7(43,5-101,5) 40 15 320 255 60 -10- 60 950  Sensor: GRO4.202N (S.404)

(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)

Sensor: GR04.203N (S.404)

Sensor: GR04.203P (S.404)

Sensor: GR04.280N (S.404)

N . _ _ 0 Sensor: GR04.280P (S.404)
GR04.122-40S einfach  3-7(43,5-101,5) 40 15 320 255 60 &2_?20) 950 Anschlusskabel: 20,503 (5.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)

Halter: GR06.055 (S.240)
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Abmessungen
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) = Sensoreinschub fiir GR04.202 und GR04.280 = Sensoreinschub fiir GR04.203 @ = Druckluftanschluss (Offnen)
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GR04.122-10 15,2 | 11,2 |29 57 16,4 |23 M2,5 |M3 |5 4 3 5 12 18 12 M3 |2 52 |76
GR04.122-10S 15,2 | 11,2 |29 57 16,4 |23 M2,5 |M3 |5 4 3 , 12 18 12 M3 |2 52 |76
GR04.122-16 20,9 |14,9 |38 |673 [23,6 |30,6 |[M3 |M5 |8 5 4 15 |22 |15 |M4 |3 6,5 |11
GR04.122-16S 20,9 | 14,9 |38 67,3 23,6 30,6 | M3 M5 |8 5 4 15 22 15 M4 |3 6,5 11
GR04.122-20 26,3 | 16,3 | 50 84,8 27,6 |42 M4 M5 10 8 5 20 32 18 M5 |4 7,5 16,8
GR04.122-20S 26,3 | 16,3 |50 84,8 |27,6 |42 M4 M5 10 8 5 20 32 18 M5 |4 7,5 16,8
GR04.122-25 33,3 /19,3 |63 102,7 | 33,6 |52 M5 M5 |12 10 6 12 25 40 22 M6 |4 10 21,8
GR04.122-25S 33,3 /19,3 |63 102,7 | 33,6 |52 M5 M5 |12 10 6 12 25 40 22 M6 |4 10 21,8
GR04.122-32 48 26 97 113 40 60 M6 M5 |15 12 7 14 29 46 26 M6 |5 12 23
GR04.122-32S 48 26 97 113 40 60 M6 M5 |15 12 7 14 29 46 26 M6 |5 12 23
GR04.122-40 60 30 119 | 139 48 72 M8 M5 18 14 9 17 36 56 32 M8 |5 14 29
GR04.122-40S 60 30 119 | 139 48 72 M8 M5 18 14 9 17 36 56 32 M8 |5 14 29
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Diagramme

> Offnungskraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> SchlieRkraft in Abhadngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> Offnungskraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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50 | —
40 _| — )
_ _ 5
£ 30
£ 7 4
=
w
e
S 20 3
t=
=
:0
2
10 |
T T T T T T
0 10 20 30 40 50 60

Abstand Greifpunkt [mm)]

GR04.122-16 | GR04.122-16S

> SchlieRkraft in Abhadngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> Offnungskraft in Abhidngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> SchlieRkraft in Abhdngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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Diagramme

> Offnungskraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> SchlieRkraft in Abhédngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> Offnungskraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> SchlieRkraft in Abhadngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> Offnungskraft in Abhidngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> SchlieRkraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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