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Schnellwechselsysteme — quadratisch, Roboterseite, ohne Anschlusskupplungen

Schnellwechselsysteme — quadratisch, Roboterseite, ohne Anschlusskupplungen

GR05.041 GRO05.041 inkl. Schnellanschlusskupplung

Produktbeschreibung

Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer

Minimale Stillstandszeiten durch schnellen Greiferwechsel

Erhaltlich in vier GroRen

Klemmhebel im Lieferumfang enthalten

Grundplatten und Schnellanschlusskupplungen im Lieferumfang nicht enthalten
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Technische Daten

Kompatibler
Internationale | Anzahl der Schlauch-@ Tragkraft Gewicht
GroRen Luftanschliisse ' [mm] [N] [g]
GR05.041 GR-0 5 6 50 315 Greifergrundplatte: GR05.042 (S.15)
Schnellanschlusskupplung: KIT1-GR05.041
GR05.021 GR-1 5 6 100 570 Greifergrundplatte: GR05.022 (S.15)
Schnellanschlusskupplung: KIT1-GR05.021
GR05.031 GR-2 5 6/8 200 1.970 Greifergrundplatte: GR05.032 (S.15)

Greifergrundplatte: GR-XL05.032 (S.15)
Schnellanschlusskupplung: KIT1-GR05.031

GR05.051 GR-3 5 6/8 400 4.520 Greifergrundplatte: GR05.052 (S.15)
Greifergrundplatte: GR-XL05.052 (S.15)
Schnellanschlusskupplung: KIT1-GR05.031
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GRO05.051
m A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K [mm] L [mm]
GR05.041 60 38 74 76 68 10 19 62 - -
GR05.021 100 57,5 91,5 115 110 10 20 101 -
GR05.031 160 90 143,5 198 176 13 25 183
GRO05.051 250 150 197,5 290 - 13 32 259 150 167
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