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Saugfinger für Vakuumsauger – schwenkbar

Produktbeschreibung

> Einstellbarer Kopf, um Vakuumsauger an die Bauteilkontur anzupassen
> Stufenlose Winkeleinstellung +/- 100°
> Bis zu 50 % Gewichtsersparnis im Vergleich zur Standardversion
> Saugköpfe können mit Schwenkköpfen GR02.240 - GR02.242, GR02.250 - GR02.252, GR02.260 - GR02.262 getauscht werden

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g]
GR03.240 15

GR03.241 18

GR03.242 21

GR03.250 29

GR03.251 37

GR03.252 46

GR03.260 57

GR03.261 71

GR03.262 86
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Fortsetzung siehe nächste Seite
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Abmessungen

Ø
 A

D

H

F

F L E

C

B

Art.-Nr. Ø A [mm] F B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] H [mm] L [mm]
GR03.240 10 M5 20 52 14 14 19,6 30

GR03.241 10 M5 20 82 14 14 19,6 60

GR03.242 10 M5 20 112 14 14 19,6 90

GR03.250 14 G1/8 28 71 18 16 23,6 45

GR03.251 14 G1/8 28 116 18 16 23,6 90

GR03.252 14 G1/8 28 156 18 16 23,6 130

GR03.260 20 G1/4 33 82 24 19 29,6 50

GR03.261 20 G1/4 33 132 24 19 29,6 100

GR03.262 20 G1/4 33 182 24 19 29,6 150
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